Insinoorimatematiikka: Lineaarialgebra 2025

Demonstraatio 3, 27.11.2025
Ali kiiytd tehtivissd tekoilyii, vaan omaasi. Ellei toisin mainita, tehtivit
tulee tehdi kiisin laskemalla.

1. Kéyté luennolla esitettyd Gaussin-Jordanin menetelm&i kddnteismatriisin et-

simiseksi matriisille < ), mikéli olemassa

27

2. Kéytd Gaussin-Jordanin menetelmid kddnteismatriisin etsimiseksi matriisille

6 4 -
( 3 9 ), mikali olemassa.

3. Kéytd Gaussin-Jordanin menetelmis kddnteismatriisin etsimiseksi matriisille

1 2 3
1 1 —1 |, mikili olemassa
1 2 4
4. Laske determinantit
2 00 0
2 10 0
-3 0 3 0
1 5 3 -1
ja
11 1 1
1 2 2 3
11 -1 1
1 3 9 27

5. Selitd ainakin yhdelld tavalla miksi
ail *

= G11022 - . - Gpp.
: : %
0 0 0 ann

Yll4 olevassa merkinnéssé asteriskit * tarkoittavat mitd tahansa lukuja.

6. Maaritd determinantti

1 1 1
a b ¢
a® b A2

Ohje: Lisdd aluksi 1. rivi toiseen luvulla —a kerrottuna ja kolmanteen luvulla
—a? kerrottuna. Kiyti sarakekehitelmii ja determinantin ominaisuuksia.

=(4 )

7. Selvitd matriisin

ominaisarvot.



8. Olkoon

(3 8)

ja f(x) = Az matriisin A méadrittama lineaarikuvaus (x esitetdén sarakevek-
torina). Laske kuvat f(2) ja f(7), hahmottele néisté piirroskuva ja esitd kuvien
perusteella arvaus kuvauksen f geometrisesta merkityksestd. M&adrita lopuksi
matriisin A ominaisarvot.

Sl
Sl

9. Olkoon 6 € [0, 7]. M&&ritd matriisin

cos —sinf
sin 0 cosf

Ominaisarvot. Milld parametrin 6 arvolla ne voivat olla reaalisia?



